
Портал промышленной кооперации
Пермского края 

ООО "РОБИННКОМ"
МикроТип компании
МашиностроениеОтрасль 
Пермь, Комсомольский проспект 29, офис 420Адрес 
+7 (951) 94-50-059 Телефон 
https://robinncom.tb.ru/Официальный сайт 
nazarovnikita@robinncom.ruЭлектронная почта 

Название продукции
Промышленный робототехнический комплекс НВЛ-02•

Область применения продукции
Шестиосевой промышленный робототехнический комплекс (РТК) ориентирован 
на автоматизацию задач в таких секторах, как автомобилестроение (сборка, 
сварка, покраска), металлообработка (фрезерование, лазерная резка), 
электронная промышленность (прецизионный монтаж компонентов), а также 
пищевая и фармацевтическая отрасли (упаковка, сортировка). Робот 
эффективен в условиях, требующих высокой точности (до ±0,05 мм), работы в 
ограниченном пространстве или опасных средах (запыленность, контакт с 
агрессивными веществами). 

Его гибкость позволяет адаптироваться к задачам паллетирования, нанесения 
покрытий, контроля качества с использованием машинного зрения и 
силомоментных датчиков. Модульная конструкция и открытое программное 
обеспечение обеспечивают быструю перенастройку под изменяющиеся 
производственные процессы, интеграцию с IoT-платформами и внешними 
системами управления, что способствует снижению издержек, повышению 
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безопасности и масштабируемости производственных линий.

Конкурентные преимущества
Частичное импортозамещение компонентов. •
Быстрое интегрирование и переналадка за счет собственной системы 
управления. 

•

Технические характеристики
Точность позиционирования: +/- 0,03 мм

Операционная система: Alt linux

Номинальная грузоподъемность: 3 кг

Управляющее устройство: Микрокомпьютер ELTAY RM66+BB CM4

Скорость перемещения: 0,5 м/сек

Энергопотребление: 300 Вт

Радиус рабочей зоны: 900 мм

Технологии ИИ: Да

Масса: 25 кг

Образовательный вариант: Да

Краткое описание продукции
РТК  представляет собой многофункциональную систему, оснащенную шестью 
степенями свободы, что обеспечивает гибкость и высокую маневренность при 
выполнении операций в трехмерном пространстве. 

Конструкция включает сервоприводы, безлюфтовые волновые редукторы, 
гарантирующие повторяемость позиционирования до ±0,05 мм и 
грузоподъемность до 10 кг. Управление осуществляется через 
программируемую CNC-систему с поддержкой промышленных протоколов 
(EtherCAT, PROFINET), обеспечивающую совместимость с современными 
автоматизированными линиями и внешними контроллерами. 

Робот оснащен интерфейсом для подключения систем машинного зрения, 
силомоментных датчиков и специализированного инструментария, что 
расширяет его применение в адаптивных задачах: от сверхточной сборки 
электроники до обработки материалов с обратной связью. 



Модульная архитектура и открытое программное обеспечение позволяют 
быстро адаптировать робота под новые технологические процессы, включая 
сварку, фрезерование, покраску и тд. а встроенные алгоритмы безопасности 
обеспечивают работу в collaboration-режиме с оператором. 

Эргономичный дизайн и энергоэффективные компоненты делают его решением 
для оптимизации производственных циклов, снижения эксплуатационных 
затрат и повышения точности в серийном/мелкосерийном производстве. 
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